JUNMA-SERVOSYSTEM

Platz sparen, Verkabelung sparen,

» Kompakte Abmessungen

» MECHATROLINK-II

» Parameterloses Konzept
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Ein neues Konzept zur
einfachen Konfiguration von Antrieben

Die ultrakompakte Junma-Servoserie profitiert von unserer Die Junma ML-II-Serie verfiigt iiber Leistungsmerkmale,

e r3m . . die die Servos von Omron-Yaskawa weltweit zu fiihrenden
weltweit fiihrenden Servoantriebs- Technologie und i )

Produkten gemacht haben, wie schnelle Ansprechzeit,

erdffnet neue Dimensionen zur einfachen Konfiguration héchste Dynamik, hohes Spitzenmoment, beeindruckende
. . . . . Prézision und bewdahrte Zuverldssigkeit.

von Antrieben. Der Junma ist der vielleicht erste vollstindig

parameter- und programmlose Servoantrieb. Er verfiigt Die Hauptmerkmale auf einen Blick:
e Servoantrieb im Taschenformat mit minimaler
Einbaufldche von 15 x 2,5 cm.

den die Servos leicht miteinander verkettet und iiber ein e Sofortige Inbetriebnahme durch

liber einen integrierten MECHATROLINK-II Servobus, liber

einziges Kabel gesteuert und in Betrieb genommen werden parameterlose Technologie -

e Derintegrierte MECHATROLINK-II Servobus ==

. . o, . 1 !
konnen. Der Junma hat bis zu 30% weniger Platzbedarf T e e e e alnelle i LIbt

im Schaltschrank als vergleichbare Geriite auf dem Markt eine dezentrale Konfiguration und Diagnose
® Hohes Startdrehmoment: 3 s lang 300%

und reduziert die Verkabelungs- und Inbetriebnahmezeit

erheblich.




Platz sparen, Verkabelung sparen, Zeit sparen

Vom Kabelsalat... zum durchgangigen System
i il 30% weniger Platzbedarf
| : im Schaltschrank

R Tkl T
R 3 o]

o]

Einfacher Anschluss: Nur ein Kabel!
Durch den integrierten MECHATROLINK-II-
Servobus ist fiir den Betrieb und die Wartung

MECHATROLINK-II

des Antriebssystems nur ein einziges Kabel
erforderlich. Deshalb sparen Sie nicht nur

bei der Verkabelung und Installationszeit,

Sie verringern auch das Risiko von
Anschlussfehlern erheblich. Dadurch erhoht
sich die Zuverldssigkeit und die Verfiigbarkeit
Ihrer Maschine um ein Vielfaches.

Keine Parameter: Einfach
anschliefen und durchstarten!

Die in die Junma ML-II-Serie integrierte neuartige Technologie
ldsst den Traum einer parameterlosen Servolosung wahr
werden. Es miissen keine Reglerparameter justiert werden.
Nach dem AnschlieRen ist der Motor sofort betriebsbereit.

Der “parameterlose” Algorithmus besteht aus zwei

Hauptkomponenten:

e Einstellung der internen Drehzahlregelkreis-Parameter
ftirimmer gleiches Ansprechverhalten

Stabile Lasttragheit 0% Stabile Lasttragheit 1000%
e “Auto Notch” stellt automatisch Parameter im Sperrfilter ! ragheit 5% e raghel °
ein um mechanischen Resonanzen zu unterdriicken. .-i , ‘4 >
Positionierzeit: 410 ms Positionierzeit: 410 ms

Beispiel des parameterlosen Effekts

RSP RE SRy S, —
Der Test wird mit einem Rotortragheitsverhaltnis von 0% i -

(keine Last) und 1000% (Lasttragheit entspricht dem ! - 1= A T T T Positionsabweichung
Zehnfachen der Trigheit des Rotors) durchgefiihrt. ’(*\H-—'—' N o A Drehmoment

Die Diagramme zeigen die Testergebnisse fiir die = [ 11 [ ; L L positionierzyklus
Positionsabweichung und das Ausgangsdrehmoment, I KR R ik e = 7

bei gleicher dynamischer Ansprechzeit.
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Preisgiinstig und
einfach positionieren:
Junma ML-Il + NCF

Vollstandiges und kompaktes Positioniersystem
Sie erhalten ein vollstdndiges und leistungsstarkes
PTP-System bei minimalem Platzbedarf, wenn Sie die CJ1W-

NCF71-Baugruppe und den Junma-Servoantrieb kombinieren.
Diese Konfiguration bietet eine 16-Achsen-Positionierung mit
linearer Interpolation sowie Interrupt-Abarbeitung. NCF und
Junma bieten die ideale Losung fiir Anwendungen mit beengten
Platzverhaltnissen.

Volistdndige Transparenz von einem dezentralen Host.
Wenn der Junma von einer NCF-Positionierbaugruppe gesteuert
wird, ist der Servoantrieb fiir einen dezentralen PC vollstéandig
transparent. Der Durchgriff erfolgt iiber den MECHATROLINK-II SPS der CJ1-Serie
von Junma zur SPS {iber jede Serielle- oder Ethernet-Verbindung CITW-NCF71
zwischen SPS und PC. Das System ist vollstandig kompatibel

mit der Omron Smart Platform.

& OMRON FI*'II,IH.

DE

200V}

COM ALY BIFY COM ALY BIFY OO ALMY Y

COM ALY BIFY COM ALY BIFY

Junma MECHATROLINK-II



NCF-Funktionen und Vorteile

® 16-Achsen-Punkt-zu-Punkt-Positionierung
tiber MECHATROLINK-II

e Einfache, schnelle und zuverlassige Konfiguration

e Optimiert fiir Positionieranwendungen

e Vereinfachte Verkabelung zu den Antrieben

¢ Integration in OMRON Smart Platform:
Funktionsblécke, Smart Active Parts, CX-One

o Lieferbar fiir SPS der Serien CS1 und CJ1

PLCopen

Als weltweiter Standard fiir die m
industrielle Steuerungsprogram-  — —
mierung bietet PLCopen eine

standardisierte Program- j motion
mieroberfliche, um die Entwick- J-Guntml
lung und Bedienung industrieller -
Steuerungen zu vereinfachen.

SJDE

MFANA

& OMRON 200V & OMRON

COM ALM ADY

COM ALBA BIF

Advanced Industrial Automation

Antriebsvariante mit
Impulsfolgesteuerung verfiigbar

e Spart sogar noch mehr Zeit und beansprucht 44%
weniger Platz als vergleichbare Gerdte auf dem Markt

e Keine Einstellung von Servo-Parametern erforderlich
o AuBerst kompakt

* Wirtschaftlich

e Position und Drehzahl durch Impulseingang geregelt

e Integrierte parameterlose Technologie

e Ausgangsleistungsbereich
von 100 W bis 750 W

e Positionsauflosung
von 10.000 Schritten
pro Umdrehung

Sl —
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SJDE-[-0Y, SUME-[-0Y

Junma-Servos

Ein neues Konzept zur einfachen
Konfiguration von Antrieben
Platz sparen, Verkabelung sparen, Zeit sparen

Ultrakompakter Antrieb benétigt weniger Platz im
Schaltschrank
Keine Abstimmung erforderlich, es missen keine
Verstarkungsparameter gesetzt werden
Spitzendrehmoment von 300 % des Nennwerts fr
3 Sekunden
Kurze Ansprechzeit, hohe Drehzahl, hohes Dreh-
moment und hohe Genauigkeit
Antriebsversion mit integrierter MECHATROLINK-
II-Schnittstelle erhaltlich
MECHATROLINK-II vereinfacht die Verkabelung
und verringert die Installationszeit
MECHATROLINK-II ermdglicht eine zentrale
Steuerung des gesamten Systems
Antriebsversion mit Impulssteuerung erhaltlich,
vollstédndig "parameterlos" - einfaches Plug&Run
Nennwerte
e 230 V AC einphasig, 100 W bis 750 W (2,39 Nm)

Systemkonfiguration

Junma MECHATROLINK-II-Servoantrieb - Konfiguration

Junma PULS-Servoantrieb - Konfiguration

Junma Puls-

Impulsgeber- Servoantrieb

kabel

Junma-Servomotor
3.000 min-!

——————)

(100-750 W) Drehgeberkabel
- %@::_m g
Motorkabel 9

SS der CJ-Serie =4 PLC open ™
i — PC-Software: — ‘;\' o
. L O p—
; I CX-One _Lmotlon -
i cu =fCcontrol L
Positionierbaugruppe
=1 CJ1W-NCF71
Junma ML-II- Junma ML-II- Junma ML-II- Junma ML-II- Junma ML-II-
Servoantrieb Servoantrieb Servoantrieb Servoantrieb Servoantrieb
T Abschluss-
~® | MECHATROLINK-II o o @ @ | widerstand
(oMl o O 1 R s e 1 O D e R 1 O D e (R 1 RN
1l I 1l I 4
=T - - <[]
Eil3 Eild Eil3 Bl
SISEIN SISEIN SISEIN SISEIN

Positionier-
Baugruppe

g
Steckverbinder-Klemmenblock
Universal-Controller
(mit Impulsausgang)

AC-Servosysteme
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Motor-Typenbezeichnung

SIME-02 A M B 4 1-0Y

JUNMA-Servomotor 4_’_ OMRON YASKAWA Motion Control BV
Leistung Bremsenspezifikationen
T 1: Keine Bremse

Code [Leistung (W) C: 24V DC-Bremse

01 100 .

02 200 Wellenstumpf-Spezifikationen

04 400 4 : Gerade, mit Nut

21 750 Konstruktive Ausfiihrung
Spannung B: Standard
A:200V AC

Geber-Spezifikationen
M: Analogausgangsgeber

Technische Daten der Servomotoren

Spannung 230V
Servomotormodell SUME-[] 01AC] 02A[C] 04A[C] 08A[]
Nenn-Leistungsabgabe ' W 100 200 400 750
Nenn-Drehmoment 1+ 2 Nm 0,318 0,637 1,27 2,39
Kurzzeitiges Spitzendrehmoment 1 Nm 0,955 1,91 3,82 7,16
Nennstrom ' Aeff 0,84 1,1 2,0 3,7
Kurzzeitiger max. Strom ' Aeff 2,5 3,3 6,0 11,1
Nenndrehzah! " min~T 3000
Maximaldrehzah! "' min~" 4500
Drehmomentkonstante Nm/Aeff 0,413 0,645 0,682 0,699
(l\‘lljil/ls)setrégheitsmoment des Rotors  |kg-m?x 107% 0,0634 0,330 0,603 1,50
Zulassige Lasttragheit™ kg-m?x 107* 0,6 3,0 5,0 10,0
Nennleistungsrate kW/s 16,0 12,3 26,7 38,1
Nenn-Winkelbeschleunigung rad/s® 50200 19300 21100 15900
Drehgeber Standard Analogausgangsgeber
Zuléssige Radiallast 78 245 245 392
Zuldssige Axiallast 54 74 74 147
Gewicht ca. kg (ohne Bremse) 0,5 0,9 1,3 2,6
kg (mit Bremse) 0,8 1,5 1,9 3,5
$ [Nennspannung 24V DC +10 %
,5 Trégheitsmoment der Haltebremse kg-m2 x107% 0,0075 0,064 0,171
_:g Leistungsaufnahme (bei 20 °C) W 6 6,9 7,7
’aﬁ: Stromaufnahme (bei 20 °C) A 0,25 0,29 0,32
& |Statisches Reibmoment Nm (Minimum) 0,318 1,27 2,39
§ Anstiegszeit fir Haltemoment ms (max.) 100
GE) Freigabezeit ms (max.) 80
o
Betriebsdauer Dauerbetrieb
Isolationsklasse Klasse B
§ Vibrationsklasse max. 15 pm
.2 [Spannungsfestigkeit 1500 V AC fir 1 Minute
;,—“2 Isolationswiderstand 500 V DC, min. 10 MQ
‘N |Gehause Vollstandig gekapselt, selbstkihlend, IP55 (auBer Wellenéffnung und Steckverbindungen)
& | Vibrationsfestigkeit Vibrationsbeschleunigung 49 m/s?
g Betriebs-/Lagertemperatur 0 bis +40 °C / —20 bis 60 °C (ohne Eisbildung)
& |Luftfeuchtigkeit bei Betrieb und Lagerung 20 bis 80 % (ohne Kondensatbildung)
Hoéhenlage max. 1000 m Uber Meeresspiegel
Befestigung Flanschmontage
Hinweis: *1. Diese Werte und Drehzahl/Drehmoment-Kennlinien, die in Kombination mit einem SJDE-Servoantrieb genannt werden, beziehen sich auf eine Anker-

spulentemperatur von 100°C. Andere Werte beziehen sich auf 20°C.

*2: Die hier aufgeflihrten Nenndrehmomente sind die Werte fiir das zuldssige Dauerdrehmoment bei 40°C und angebrachtem Aluminium-Kihlkérper

(250 mm x 250 mm x 6 mm).

*3. Wert bei Verwendung des geeigneten SJDE-Antriebs ohne externe Bremswiderstandseinheit

Drehmoment/Drehzahl-Kennlinien

(“A: Bereich fir Dauerbetrieb; ' B : Bereich fir Aussetzbetrieb)

5000 SJME-01A 5000 SJME-02A 5000 SJME-04A
v._C v‘_C vI_C
£ 4000 \ £ 4000 | £ 4000 \
< 3000 < 3000 < 3000
N N N
$ 2000 $ 2000 $ 2000
e A B e A B e A B
1000 1000 1000
0 0 0
0 025 050 075 1,00 0 05 10 15 20 0o 1 2 3

Drehmoment (Nm)

Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm)

4

Drehzahl (min“')

5000

4000

3000

2000

1000

SJME-08A

\

0 2 4 6

Drehmoment (Nm)

8
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Kombinationen von Servomotor / Servoantrieb

Junma-Servomotor Junma-Servoantrieb
Spannung Nenn- Leistung| Modell ohne Bremse Modell mit Bremse MECHATROLINK-II Impulssteuerung
drehmoment
SJME- (3000 min~") 200V 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB41-OY | SJME-01AMB4C-OY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-OY
0,637 Nm 200 W SJME-02AMB41-OY | SJME-02AMB4C-OY SJDE-02ANA-OY SJDE-02APA-OY
‘;0 1,27 Nm 400 W SJME-04AMB41-0Y SJME-04AMB4C-OY SJDE-04ANA-OY SJDE-04APA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB41-OY | SJME-08AMB4C-OY SJDE-08ANA-OY SJDE-08APA-OY

Servoantrieb-Typenbezeichnung

SJDE-02 A N A-OY

JUNMA-Servoantrieb

Geeignete Servomotorleistung J

—I_— OMRON YASKAWA Motion Control BV

Konstruktionsversion
Code |Leistung (W) A: Standard
01 100
02 200 Technische Daten Steuerschnittstelle
04 400 N: MECHATROLINK-II
P: Impulsfolgeeingan
08 750 p 9 gang
Versorgungsspannung
A: 200V AC

Technische Daten des Servoantriebs

Junma MECHATROLINK-II-Servoantrieb

Servoantrieb- SJDE- [ 01ANA-OY 02ANA-OY 04ANA-OY 08ANA-OY
Produktbezeichnung
Geeigneter Servomotor SJME-[] 01AC] 02A[] 04ALC] 08AL]
Max. zulassige Motorleistung |W 100 200 400 750
Dauer-Ausgangsstrom Aeff 0,84 1,1 2,0 37
Max. Ausgangsstrom Aeff 2,5 3,3 6,0 11,1
Eingangsspannungs- Spannung Einphasig, 200 bis 230 V AC, +10 bis —15 % (50/60 Hz)
S |versorgung ) Leistung (kVA) 0,40 0,75 1,2 2,2
S (Hauptstrqurels und
= Steuerkreis)
&= [Steuerungsart PWM-Regelung, sinusférmige Ansteuerung
f—gg_ Rickfihrung Analoger Inkrementalwertgeber (entspricht 13 Bit inkrementell)
& |Zulassige Lasttragheit " [kg-m? 0,6x107% [ 30x107% [ 50x 1077 10,0x 107%
'é Betriebs-/Lagertemperatur 0 bis +55 °C / —20 bis 70 °C
o |Luftfeuchtigkeit bei Betrieb und Lagerung max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
Hoéhenlage max. 1.000 m uber Meeresspiegel
Vibrations-/ StoBfestigkeit 4,9 m/s® (0,5 G) /19,6 m/s® (2 G)
Konfiguration Ruckwandmontage
Gewicht ca. [kg 1,0 1,4
Generatorische Bremse (DB) Wird betatigt beim Ausschalten der Netzspannungsversorgung, bei Servoalarm, Servo AUS (AUS nach
Anhalten des Motors, EIN bei ausgeschaltetem Motor.)
Generatorischer Bremsbetrieb Optional (Wenn die generatorische Energie zu hoch ist, installieren Sie eine Bremswiderstandseinheit Typ
JUSP-RG08D)
Endlagenschalter-Funktion (OT) P_OT,N_OT
NOT-AUS Not-Aus (E-STP)
LED-Anzeige 4 LEDs (PWR, RDY, COM, ALM)
MECHATROLINK-II-Uberwachung MECHATROLINK-II-Kommunikation aktiv: COM-LED (Leuchtet)
< |Servo EIN/AUS-Uberwachung Bei Servo AUS: RDY-LED (AUS), bei Servo EIN: RDY-LED (Blinkt)
2 [Uberwachung des Status der Spannungsversorgung | Steuer-/ Hauptstromkreis-Spannungsversorgung im AUS-Zustand: PWR-LED (AUS)
-:E;’ Steuer-/ Hauptstromkreis-Spannungsversorgung im EIN-Zustand: PWR-LED (Leuchtet)
S |Elektronisches Getriebe 0,01< A/B<100
"c"‘, Schutz Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung, Uberlastung, Hauptkreis-Sensorfehler,
‘QC, Platinentemperaturfehler, Position-iberschritten-Fehler, Uberlauf, Uberdrehzahl, Drehgeber-Signalfehler,
5 Durchgangschutz, Systemfehler, Parameterfehler
~“C—’ MECHATROLINK- Komm.-Protokoll MECHATROLINK-II
~ |Kommunikation Ubertragungsrate |10 MBit/s
Ubertragungszyklus |1 ms, 1,5 ms, 2 ms, 3 ms, 4 ms
Lange der 17 Byte und 32 Byte
Datenpakete
Befehlseingang MECHATROLINK- [MECHATROLINK-II-Befehle ;
Kommunikation (Fur Sequenz-, Motion-, Dateneinstellungs-/Sollwert-, Uberwachungs-, Anpassungs- und andere Befehle)
Sequenzeingangssignal Fester Eingang 5 Punkte (feste Belegung: externes Haltesignal, Signal fiir Drehzahlverringerung bei Riickkehr zum
Nullpunkt, Vorwértslauf-Sperrsignal, Rickwartslauf-Sperrsignal, Nothalt-Signal)
Sequenzausgangssignal Fester Ausgang 2 Punkte (feste Belegung: Servoalarm, Bremsverriegelung)

Hinweis: *1. Wert ohne externe Bremswiderstandseinheit

oo
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Junma Puls-Servoantriebe

E/A-Signale

Servoantrieb- SJDE-[] 01APA-OY 02APA-OY 04APA-OY 08APA-OY
Produktbezeichnung
Geeigneter Servomotor SJME-[] 01A0] 02A[] 04A[] 08A[]
Max. zuldssige Motorleistung (W 100 200 400 750
Dauer-Ausgangsstrom Aeff 0,84 1,1 2,0 3,7
Max. Ausgangsstrom Aeff 2,5 3,3 6,0 111
Eingangsspannungs- Spannung Einphasig, 200 bis 230 V AC, +10 bis —15 % (50/60 Hz)
versorgung Leistung (kVA) 0,40 0,75 1,2 2,2
$ |(Hauptstromkreis und
S [Steuerkreis)
E Steuerungsart PWM-Regelung, sinusférmige Ansteuerung
% [Ruckfihrung Analoger Geber (10000 Schritte/lUmdrehung)
;)& Zulassige Lasttragheit | [kg-m? 0,6x10~* [ 3,0x107* | 50x107" 10,0x 107*
o |Betriebs-/Lagertemperatur 0 bis +55 °C /-20 bis 70 °C
§ Luftfeuchtigkeit bei Betrieb und Lagerung max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
Héhenlage max. 1000 m Uber Meeresspiegel
Vibrations-/ StoBfestigkeit 4,9 m/s? (0,5 G) /19,6 m/s” (2 G)
Konfiguration Rickwandmontage
Art der Kiihlung Zwangskihlung (integrierter Lifter)
Gewicht ca. [kg 0,5 | 1,0
$ |Generatorische Bremse (DB) Wird Aktiviert beim Ausschalten der Netzspannungsversorgung, bei Servoalarm, Servo AUS (AUS nach
5 Anhalten des Motors, EIN bei ausgeschaltetem Motor.)
% Generatorischer Bremsbetrieb Optional (Wenn die generatorische Energie zu hoch ist, installieren Sie eine Bremswiderstandseinheit Typ
2 JUSP-RG08D)
e LED-Anzeige 5 LEDs (PWE, REF, AL1, AL2, AL3)
-2 |Sollwertfilter Auswahl einer von acht Stufen mit FIL-Schalter
E Schutz Drehzahlfehler, Uberlastung, Drehgeberfehler, Spannungsfehler, Uberstrom, Ausfall des integrierten
1S Kuhllufters, Systemfehler
Sollwert-Eingangssignal Impulstyp Wahl eines der folgenden Signale:

Spezifikation von Impulstyp
und Impulsauflésung mit
PULSE-Schalter.

1. Im + gegen Uhrzeigersinn
2. Vorzeichen + Impulsfolge
3. Im + gegen Uhrzeigersinn (Logikumkehr)
4. Vorzeichen + Impulsfolge (Logikumkehr)

Impulsauflésung

Wahl eines der folgenden Signale:

1. 1000 Impulse/Umdreh. (offener Kollektor/Line-Driver) max. 75 kimpulse/s

2. 2500 Impulse/Umdreh. (offener Kollektor/Line-Driver) max. 187,5 kimpulse/s
3. 5000 Impulse/Umdreh. (Line-Driver) max. 375 kimpulse/s

4. 10000 Impulse/Umdreh. (Line-Driver) max. 750 kimpulse/s

Lésch-Eingangssignal

Léscht den Positionierfehler, wenn auf EIN gesetzt

Servo-EIN-Eingangssignal

Ein- und Ausschalten des Servomotors

Alarmausgangssignal

AUS bei Auftreten eines Alarms. (Hinweis: Bei Einschalten der Spannungsversorgung fiir 2 s AUS)

Bremsenausgangssignal

Externes Signal zur Steuerung der Bremse. Freigeben der Bremse bei Signal EIN.

Positionierung-abgeschlossen-Ausgangssignal

EIN, wenn die Istposition der Sollposition £10 Impulse entspricht. Externes Signal zur Steuerung der
Bremse.

Nullpunkt-Ausgangssignal

EIN, wenn der Motor in Nullpunktposition ist. (Weite: 1/500 Umdreh.)
(Hinweis:Nutzen Sie die Impulsflanke, an der das Signal von AUS zu EIN wechselt)

Hinweis: *1. Wert ohne externe Bremswiderstandseinheit

Junma-Servosystem
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Abmessungen

Junma-Servomotor
SJME-01 (200 V, 100 W)

Produktbezeichnung L LL Gewicht ca. (kg)
SJME-01AMB41-OY 119 94 0,5
SJME-01AMB4C-OY 164 139 0,8

300 +30

Drehgeberkabel Drehgeber-Steckverbinder

MaBeinheiten: mm

Motor-Steckverbinder

1.8
™

3
Querschnitt A-A

25 | [#]0,03]
5, |25 g
Ll s
A
T T T IR Y E
Q

Haltebremse (Abschaltvorgang) "
Spannungsversorgung: 24 V DC 0006 Zweix 0 4.3
Hinweis: Nur bei Servomotoren mit Bremse

Drehmoment der Haltebremse = Motor-Nenndrehmoment

SJME-02, -04, -08 (200 V, 200 bis 750 W)

Produktbezeichnung L LL LR LG LE S LB LC LD LF LA Lz QK Gewicht ca. (kg)
SJME-02AMB41-0Y 1255 | 95,5 30 6 3 14 0,0,011 50 0,0y039 60 - - 70 55 20 0,9
SJME-02AMB4C-OY 165,5 | 135,5 1,5
SJME-04AMB41-0OY 148,5 | 118,5 - - 1,3
SJME-04AMB4C-OY 188,5 | 158,5 1,9
SJME-08AMB41-0OY 173 133 40 8 3 16 0—0,011 70 0_01046 80 35 20 90 7 30 2,6
SJME-08AMB4C-OY 216 176 3,5
300 £30
Drehgeberkabel i

Drehgeber-Steckverbinder

3
Motor-Steckverbinder m#
5

MaBeinheiten: mm

Hauptstromkreiskabel des Servomotors.
= ES

300 +30

Querschnitt A-A
! L
I LL LR oLe
LG LE
A

olF |
|

|
L\ .

Nl
Haltebremse (Abschaltvorgang)

Spannungsversorgung: 24V DC 00,06 4xoLz
Hinweis: Nur bei Servomotoren mit Bremse
Drehmoment der Haltebremse = Motor-Nenndrehmoment
Servomotor-Steckverbinder
Spezifikationen flr Drehgeber-Steckverbinder Spezifikationen fur Motorsteckverbinder

Stecker:

5559-12P-210
Klemme:

5558T2 (verkettet) oder
5558T2L (separat)

Stecker:

5559-06P-210

Klemme (Nr.1 bis 3, 5, 6):

5558T (verkettet) oder 5558TL (separat)
Erdungsstift (Nr.4):

(Hersteller: Molex Japan Co., Ltd) 30490-2002 (verkettet) oder
PG5V | rot 30490-2012 (separat)
PG OV (Masse)| schwarz (Hersteller: Molex Japan Co., Ltd)
Phase A+ blau
4| Phase A- blau/weif3
5| Phase B+ gelb
— - _1|Phase U rot Phase U rot
6 E,E':: '/32 ev'i%/lzg'ﬁ 2|PhaseV| _weiB | PhaseV| _ weiB
8| Phase U grau _3 |Phase W blau Phase W blau
9 Phase V ariin 4 | Erdung grin/gelb Erdung grin/gelb
0| Phase W orange 5 - - Bremse rot
1 - L 6 Bremse schwarz
2| Erdung Abschirmung

10 AC-Servosysteme
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Junma MECHATROLINK-II-Servoantriebe
SJDE-01, 02, 04ANA-OY (200 V, 100 bis 400 W)

LUFTSTROM
E=1 rm—
[ SJOE
 — — i —
 — o CN6
9D ~ 6B _CN6 i
 — —
=5 i N1
3
[ — r
| — 2
o — 3 at U
== -
I
—a
CA
Kuhlltfter N_CN2
Ansicht A
Zwei
o) M4-Gewindebohrungen
w
"7,, /
CNA, CNB
I | Erdungs- LE — [OINN
5z ! | klemme LUFTSTROM 19
3 ‘ ‘ Zwei M4-Schrauben 45 (75) 130
0| 8
Rk | )
2| w9 g A
(=]
o2 ‘ \Umriss
< | | Produktbezeichnung | Khllifter
o ‘ ‘ SJDE-01ANA-OY Nicht montiert
SJDE-02ANA-OY Nicht montiert
y ‘ | SJDE-04ANA-OY | Montiert
51 5[82:04 | (8
(Befestigungs- H .
oetand) Gewicht ca.: 1 kg
45

MaBeinheiten in mm
Detailansicht der Installation

SJDE-08ANA-OY (200 V, 750 W)

E LUFTSTROM @
o =
== == 7 omren 000000000
o e e | SJOE
[=] oc3 -DBANADY
T = @ LR
== = CN6 |~
===
SeE=
= ON1 —|
g : 3 LUFTSTROM O
a I 0
i -~z || o
’ CN2 / B
| ( ]
/
. _ /
Ansicht A (MaBstab = 1/2) CNA. CNB } /( [I
| Drei M4-Gewindebohrungen 1 |
0 \ i [ = —
[E—— ®) o
I Erdungsklemme LUFTSTROM - Kuhllufter
5 I ‘ Zwei M4-Schrauben 19
=4
o ‘ | ! 70 (75) 180
Qo L
ol F a }i ‘ Umriss
SEH v T
o2 |
|
3 ‘
o |
[ | A
| ‘
1
G| 6 58 +0,5 (6)

(Befestigungsabstand)
70

Detailansicht der Installation

Gewicht ca.: 1,4 kg
Mafeinheiten in mm

Junma-Servosystem
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Junma Puls-Servoantriebe

SJDE-01, 02APA-OY (200 V, 100 bis 200 W)

F = B
= *
€ H H H H H H D D D H H H H D D Abmessungen der Befestigungsbohrungen
v 0D0000DDOOOODOD
ol 8 Bohrungen @ 4,5 © Zwei M4-Gewindebohrungen
LUFTSTROM
» UFTSTRO ‘E 0 = %fli,
] emen | i
SJI A-OY . ' ‘
g | :
Q |
. 2 \
CN1 VAN © !
2od i g | ‘
P | 1o 85 | \
ol 9l o e - i O [=IRg8=J '
I o« , n— 3 = i
= == CN2 /" T |88 ! \
J— |
R NI - 3 | :
Kahllafter 1
| Ve - o
0 & Bk /] | !
o |« s . I ; ‘
o CNB | ‘ T oI ‘ .
CNA | L/ —L- A )
R LUFTSTROM g g 8 Gewicht ca.: 0,5 kg
< (4,5) 5 - < R
e 35 MaBeinheiten in mm
o (75) R 105 R
Erdungsklemme I
Zwei M4-Schrauben

SJDE-04APA-OY (200 V, 400 W)

gf TN
N 0
= DDD D D D D D D D D D D D D Abmessungen der Befestigungsbohrungen
m" =] Bohrungen @ 4,5 | Zwei M4-Befestigungsbohungen
k' LUFTSTROM 4F X 2%~ Umriss
Iy - L
A
— X g
CN1 _»qr\,g O & N 2
P Ils o 98
CEE TS " gz
- = — 1 iRl
CN2 | : TR s
]
1/ / N Kihlliifter a
] 1 ]
H [ [ —
04 o Lot o gty
o (. EEL Lk:, _ :*:)J
= CNB ! JI 4|; _ + —---
- v (- .
Py LUFTSTROM E 3 - (33) Gewicht ca.: 0,5 kg
=g N 4,5 5 - H i i
N CNA — e 40 MaBeinheiten in mm
(75) N 105 »
Erdungsklemme
Zwei M4-Schrauben |¢

SJDE-08APA-OY (200 V, 800 W)

ﬁm JooooooonD
:l; ()
/\ 7 -
a
X
<
:y & HH HH HH HH H H H HH HH HH HH H H HH Abmessungen der Befestigungsbohrungen
Zwei M4-Befestigungsbohungen
w| 8 Bohrungen @ 4,5 o
LUFTSTROM g -— Umriss
A [ AF - [ — :7,/i
A
ONt ~ 553 j:
- k7
[=IE=]R<] //,/“‘\f\ o lg §
<| O N o H|D
i e o2 ,/,/ [ g g
| 11 g
Yy ‘ Kuhllifter S
y }/ / T a
© i L
o N Lo o
N i T AT
v 4 CNB | | ni v $ ——
Y - L ~— T
g3 45, |, LUFTSTROME 5 © 7] Las Gewicht ca.: 1 kg
ONA | (75) 145 e 30, MaBeinheiten in mm
14 + > 70
Erdungsklemme
Zwei M4-Schrauben
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Bestellinformationen

Junma Servomotor - Konfiguration

(siehe Kapitel ,,Servoantriebe*)

(1) Junma-Servomotor (2 Junma MECHATROLINK-II-
3.000 min-! Servoantrieb @ Junma Puls-
(100-750 W) Servoantrieb
(@) Drehgeberkabel
B ——H E E
1
D
fe2 B!
2= m— :
)
@ Motorkabel %_
Servomotoren und Servotreiber
Symbol |Technische Daten (1) Servomotormodell (2) Servoantriebs-Modell
Spannung |Drehgeber und Konstruktion Nenn- Leistung MECHATROLINK-II Pulssteuerung
drehmoment
@@ 1 Phase, Analoger Geber Ohne Bremse |{0,318 Nm 100 W SJME-01AMB41-QY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-QY
200V AC . ) 0,637 Nm 200W [ SJME-02AMB41-OY | SJDE-02ANA-OY | SJDE-02APA-OY
Welle mit Nut und Keilfeder 1,27 Nm 400W | SJME-04AMBA41-OY | SJDE-04ANA-OY | SJDE-04APA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB41-0OY SJDE-08ANA-OY SJDE-08APA-QOY
Mit Bremse 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB4C-OY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-OY
0,637 Nm 200 W SJME-02AMB4C-OY SJDE-02ANA-OY SJDE-02APA-OY
1,27 Nm 400 W SJME-04AMB4C-OY SJDE-04ANA-OY SJDE-04APA-QY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB4C-OY SJDE-08ANA-OY SJDE-08APA-QOY

Spannungsversorgungskabel

Symbol |Spezifikationen Produktbezeichnung |Ansicht

@ Motorkabel fir Junma Flexible Kabel (Standard) 1,5 m [JZSP-CHMO000-01-5E
Servomotoren ohne Bremse |Abgeschirmtes Kabel 3m |JZSP-CHMO000-03-E
SJME-0[JAMB41-OY Biegeradius (dynamisch) > 5m _ |JZSP-CHM000-05-E

é?e)g;et)zl;fl(:nmisssel\;illionen 10m |JZSP-CHMO00-10-E
15 m |JZSP-CHMO00-15-E ?:'IC%
20 m [JZSP-CHMO000-20-E
Nicht flexible Kabel 3m [R7A-CAZ003S
5m |R7A-CAZ005S
10 m |R7A-CAZ010S
Motorkabel fiir Junma Flexible Kabel (Standard) 1,5 m |JZSP-CHMO030-01-5E
Servomotoren mit Bremse |Abgeschirmtes Kabel 3m |JZSP-CHMO030-03-E
SJME-0CJAMB4C-OY Biegeradius (dynamisch) > 5m _ |JZSP-CHM030-05-E
10 x Durchmesser
Biegezyklen > 5 Millionen 10m_|JZSP-CHMO30-10-E
15m [JZSP-CHMO030-15-E
20 m [JZSP-CHMO030-20-E
Nicht flexible Kabel 3m [R7A-CAZ003B
5m |R7A-CAZ005B
10 m |R7A-CAZ010B
Drehgeberkabel
Symbol |Spezifikationen Produktbezeichnung |Ansicht
(flexibel)

@ Drehgeberkabel fur Flexible Kabel (Standard) 1,5m [JZSP-CHP800-01-5E
Junma Servomotoren Abgeschirmtes Kabel 3m |JZSP-CHP800-03-E
SJME-0LJAMBA4L[]-OY Biegeradius (dynamisch) > 5m _ |JZSP-CHP800-05-E

Il!?egel?zl;ll'jznmisg?\;illionen 10m |JZSP-CHP800-10-E
15m |JZSP-CHP800-15-E
20 m [JZSP-CHP800-20-E
Nicht flexible Kabel 3m [R7A-CRZ003C
5m [R7A-CRZ005C
10 m |R7A-CRZ010C

Steckverbinder fiir Motor- und Geberkabel

Spezifikationen Produktbezeich- Produktbezeichnung
nung (Omron) (Yaskawa)
Steckverbinder fiir Motorkabel Antriebsseitig (CNB) [Hersteller: JST (04JFAT-SAYGF-N) R7A-CNZ0O1A JZSP-CHM9-2
Motorseitig Hersteller: Molex (5557-06R-210) R7A-CNZ02A JZSP-CHM9-1
Steckverbinder fiir Drehgeberkabel Antriebsseitig (CN2) [Hersteller: 3M und Molex R7A-CNZ0O1R JZSP-CHP9-2
Motorseitig Hersteller: Molex (57026-5000) R7A-CNZ02R JZSP-CHP9-1

Junma-Servosystem 13
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Junma MECHATROLINK-II-Servoantrieb - Konfiguration

(siehe Kapitel zu Servomotoren)

Junma ML-2-
S trieb
ervoan e (5) Mechatrolink-II-
@ Junma-§ervomotor Fomeen Motion-Controller
3.000 min-! @ Mechatrolink-II- ;
(100-750 W) Kabel —
- EDI'_@

@ PC-Software:
_D: CX-One

@ Drehgeberkabel

Motorkabel
@ /C@
=)= ma —

Servomotoren und Servotreiber

Symbol |Technische Daten (1) Servomotormodell [(2) Servoantriebs-Modell
Spannung |Drehgeber und Konstruktion Nenndrehmoment |Leistung
@@ 1 Phase, Analoger Geber Ohne Bremse 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB41-OY SJDE-01ANA-OY
200V AC 0,637 Nm 200 W SJME-02AMB41-OY SJDE-02ANA-OY
Welle mit Nut und Keilfeder 1,27 Nm 200 W SIME-04AMBA41-OY SJDE-04ANA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB41-0OY SJDE-08ANA-OY
Mit Bremse 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB4C-OY SJDE-01ANA-OY
0,637 Nm 200 W SJME-02AMB4C-0OY SJDE-02ANA-OY
1,27 Nm 400 W SJME-04AMB4C-OY SJDE-04ANA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB4C-OY SJDE-08ANA-OY

Motor- und Geberkabel
Hinweis: ®@ Informationen zur Auswahl von Motorkabeln und Steckverbindern finden Sie im Abschnitt zu Junma-Servomotoren.

Mechatrolink-1l Motion Controller Bremswiderstandseinheit (Option)
Symbol |Bezeichnung Produktbezeichnung Symbol |Spezifikationen Produktbezeich- |Produktbezeich-
® Positionierbaugruppe fur CJ1-SPS CJIW-NCF71 . nung{Omron) | nling|{Vaskava)
Positionierbaugruppe fir CS1-SPS CSTW-NCF71 ® Eﬁﬁgﬂifrﬁgr‘;"lz'dem‘a”ds' R88A-RGOBUA | JUSP-RGO8D
Trajexia Standalone-Motion-Controller TJ1-MC16 P
. teckverbinder
Mechatrolink-lI-Kabel S
Spezifikati Produkt- Produkt-
Symbol |Spezifikationen Produktbezeichnung pezilixationen b;‘;ei‘f:hnung b;‘;ei‘f,hnung
@ Mechatrolink-1l-Abschlusswiderstand JEPMC-W6022 (Omron) (Yaskawa)
Mechatrolink-1I-Kabel 0,5m |JEPMC-W6003-A5 E/A-Steuersteckverbinder (fir CN1) R7A-CNAO1R  |JZSP-CHI9-1
im JEPMC-W6003-01 Spannungseingangs-Steckverbinder  |R7A-CNZO1P  [JZSP-CHG9-1
3m |JEPMC-W6003-03 (far CNB) )
5m JEPMC-W6003-05 (im Lieferumfang des Servoantriebs
enthalten)
10m |[JEPMC-W6003-10
20m |JEPMC-W6003-20
30m |JEPMC-W6003-30 Computer-Software
Spezifikationen Produktbezeichnung
Kabel fiir E/A (fiir CN1) Konfigurations- und Uberwachungssoftware-Tool iber [CX-DRIVE
_ ML2 (CX-Drive Version 1.3 oder héher)
Symbol Eﬁ:ewh' Verwendung E;ggil::lg;un Vollstandiges Omron-Softwarepaket einschlieBlich CX-ONE
9 — . 9 CX-Drive (CX-One Version 2.0 oder héher)
@ Steuer- Kabel fir Servoantrieb-E/A- {1 m |R7A-CPZ001S
kabel Signale oder JZSP-CHI003-
01
2m |R7A-CPZ002S
oder JZSP-CHI003-
02
3m |JZSP-CHI003-03

Filter
Symbol |Geeigneter Nenn- |Leck- Nenn-  [Filtermodell
Servoantrieb strom |[strom span-
nung
SJDE-01ANA-OY (5 A 1,7 mA 250V R7A-FIZN105-BE
SJDE-02ANA-OY AC, ein-
SJDE-04ANA-OY phasig
SJDE-08ANA-OY (9 A 1,7 mA R7A-FIZN109-BE

14 AC-Servosysteme
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Junma Puls-Servoantrieb - Konfiguration

(siehe Kapitel zu Servomotoren) @ Junma Puls-

Servoantrieb

@ Junma-Servomotor
3.000 min-!
(100-750 W)

Positionier-
Baugruppe

Steckverbinderklemmenblock
Universal-Controller
(mit Impulsausgang)

== =— e —

Servomotoren und Servotreiber

Symbol |Spezifikationen (@) Servomotormodell [(2) Servoantriebs-Modell
Spannung |Drehgeber und Konstruktion Nenndrehmoment |Leistung Pulssteuerung
®M®@ |1 Phase, Analoger Geber Ohne Bremse |0,318 Nm 100 W SJME-01AMB41-0Y SJDE-01APA-OY
200V AC 0,637 Nm 200 W SJME-02AMB41-OY SJDE-02APA-OY
Welle mit Nut und Keilfeder 1,27 Nm 400 W SJME-04AMB41-OY SJDE-04APA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB41-0OY SJDE-08APA-OY
Mit Bremse 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB4C-0OY SJDE-01APA-QY
0,637 Nm 200 W SJME-02AMB4C-OY SJDE-02APA-OY
1,27 Nm 400 W SJME-04AMB4C-OY SJDE-04APA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB4C-0OY SJDE-08APA-OY

Motor- und Geberkabel

Hinweis: ®®@ Informationen zur Auswahl von Motorkabeln und Steckverbindern finden Sie im Abschnitt zu Junma-Servomotoren.

Steuerkabel (fiir CN1) Symbol[Bezeich- [Kompatible Baugruppen Produkt-
. _ nung bezeichnung
Symbol Eﬁﬁzwh- SOmpath elBauaiipben E:z,gil::w;ung Steuerkabel [Fir Universal-Controller im (FgeAr-CPZOMS
@ Servoklem- |Baugruppen: CS1TW-NC113/|- XW2B-20J6-1B JZSP-CHI003-01
menblock 133, CJIW-NC113/133, (1 Achse)
C200HW-NC113 2m FZA'CPZO”S
oder
Baugruppen: - XW2B-40J6-2B ZSP-CHI003-02
CS1W-NC213/233/413/433, (2 Achsen) 3 jZ:P ngggg gS
CJ1W-NC213/233/413/433, - - m . :
C200HW-NC213/413 ® Steckverbin-|Fur Universal-Controller 1m [XW2Z-100J-B19
Baugruppen: CQM1H- - XW2B-20J6-3B derklt;elm-k 2m |XW2Z-200J-B19
PLB21 und (1 Achse) ’Izeg‘ |°° -
CQM1-CPU43-V1 apel
Verwendung mit - XW2B-20J6-8A gteﬁlkverbln- ° XW28B-20G5
CJ1M-CPU21/22/23 (1 Achse) megn;g‘c‘k
- XW2B-40J6-9A
(2 Achsen) Filter
@ Kabel zum |Fur Servoklemmenblock 1m |XW2Z-100J-B17
Servoantrieb| XW2B-['1J6-[1B, om |XW2Z-200J-B17 Symbol |Geeigneter Nenn- (Leck- Nenn-  |Filtermodell
XW2B-20J6-8A, Servoantrieb strom |strom span-
XW2B-40J6-9A nung
@ Kabel zur  |CQM1H-PLB21 und 0,5 m |[XW2Z-050J-A3 SJDE-01APA-OY |5A  |1,7mA 250V |R7A-FIZP105-BE
Positionier- |CQM1-CPU43-V1 1m |XW2Z-100J-A3 gjgg‘giﬁgﬁgz Ar?! ein-
baugruppe  [CSTW-NCT13 und 0,5 m |XW2Z-050J-A8 - - phasig
C200HW-NC113 T TXW2Z-1001-A8 SJDE-08APA-QY |9 A 1,7 mA R7A-FIZP109-BE
CS1W-NC213/413 und 0,5 m|XW2Z-050J-A9 i P H P
Co00HW-NC213/413 T a7 T00IAS Bremswiderstandseinheit (Option)
CS1W-NC133 0.5 m [ XW2Z-050J-A12 Symbol |Spezifikationen Produktbezeich- | Produktbezeich-
1!m XW2Z-100)-A15 nung (Omron) |nung (Yaskawa)
CSTW-NC233/433 05 m [XW2Z-0500-A13 D) Si);tr?éﬂe Bremswiderstands- |R88A-RGO8UA |JUSP-RGO08D
1m [XW2Z-100J-A13 (optional)
CJ1W-NC113 0,5 m|XW2Z-050J-A16
1m [XW2Z-100J-A16 .
CJ1W-NC213/413 0,5 m|XW2Z-050J-A17 Steckverbinder
1m [XW2Z-100J-A17 Spezifikationen Produkt- Produkt-
X = N bezeichnung |bezeichnung
CJIW-NC133 ?’5 m ixzi ?ggj 228 (Omron) (Yaskawa)
CSTWNC233/4 m xwzz- J'A21 E/A-Steuersteckverbinder (ftir CN1) R7A-CNAOTR  [JZSP-CHI9-1
-NC233/433 05m -050J- Spannungseingangs-Steckverbinder (fir[R7A-CNZ01P  |JZSP-CHG9-1
1Tm |XW2z-100J-A21 CNB)
CJ1M-CPU21/22/23 0,5 m|XW2Z-050J-A26 (im Lieferumfang des Servoantriebs
1m [XW2Z-100J-A26 enthalten)

Junma-Servosystem
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Steuerungssysteme

® Speicherprogrammierbare Steuerungen e Programmierbare Bedienterminals e Dezentrale E/A

Antriebstechnik und Motion-Controller

® Motion-Controller e Servosysteme e Frequenzumrichter

Steuerungskomponenten

e Temperaturregler ® Spannungsversorgungen e Zeitrelais ® Zahler

Kleinsteuergerdte

® Digitale Anzeigen fiir Schalttafelmontage e Elektromechanische Relais
o Uberwachungsvorrichtungen e Halbleiterrelais ® Positionsschalter
e Drucktaster e Niederspannungsschaltgerdte

Sensorik & Sicherheit

® Fotoelektrische Sensoren e Induktive Sensoren e Kapazitdts- & Drucksensoren

® Kabelsteckverbinder e Abstands- & Breitenmesssensoren

o Bildverarbeitung/Intelligente Sensoren e Sicherheitsnetzwerke

e Sicherheits-Sensoren e Sicherheitsmodule/Relaismodule
o Sicherheitstiirschalter/Verriegelungsschalter mit Zuhaltung
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